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Nedavna dostignu a u 
daljinskom detektovanju šuma bespilotnim letelicama - sistematski pregled. Deo I: Opšti okvir

Zaštita ivotne sredine-Rekultivacija 
pošumljavanjem odlagališta površinskih kopova uglja

Snimanje prijema izvršene rekultivacije 
pošumljavanjem ugljevi kih rudni kih deposola putem bespilotne letilice

Modeliranje visine krošnje na bazi bespilotne letilice (UAV) pod uslovima liš a i liš a 
za odre ivanje visine stabla i pre nika krošnje (studija slu aja: mješovita šuma)

Posmatranja šuma in situ koriš enjem bespilotne letelice kao alternative zemaljskim 
merenjima

Dronovi-uporedna legislativa i primena u šumarstvu

Drone remote sensing for forestry research and 
practices

Sistem za pra enje po ara na šumskoj 
farmi zasnovan na dubokom u enju i snimcima bespilotnih letilica

Bespilotni sistemi za fotogrametriju i inspekciju objekata

Koriš enje dronova za identifikaciju i kvantifikaciju poreme aja u 
tropskim šumama

Zakon o rudarstvu

Zakon o šumama

Zakon o koncesijama

Pravilnik o na inu i postupku utvr ivanja vrijednosti šuma

Me unarodni ra unovodstveni standardi za javni sektor

Naredba o pravilima letenja

Pravilnik o odobravanju letova
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supp(X,Y)
conf(X,Y) = supp(X Y)/supp(X)11

{condition} {action} conf/supp {constraint} 
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     Temeljni prinicipi.  

 

     Kada je u pitanju odgovornost, 

 

 





























Uporedna analiza emisija automobila na elektri nu energiju u razli itim dr avama

(Izvor: Ivkovi  N., Analiza uticaja elektri nih vozila na ivotnu sredinu, Put i saobra aj, 
Beograd, 2022.)  



Elekrti ni automobil TESLA
(Dnevni avaz, 01.02.2023.)  



Elekrti ni automobili na punja ima1 

 (Izvor: LITIJUM-JONSKE BATERIJE KAO POGON ELEKTRI NIH VOZILA Milan Stojkovi 1 Milutin 
Dumi 2 , MO RS Vladan Veljanovi 3 , VS RS Svetlana Zelji 4 , VS RS , DOBRA PRAKSA U DRUMSKOM 
SAOBRA AJU ITRANSPORTU, Prvi nau no stru ni skup, Beograd, 11 – 12. maj 2022.) 
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Intelligent Tutoring Systems(ITS)) 











Da sam pitao ljude što ele rekli bi br e konje. 







Slika 1. Adaptibilno upravljanje saobra ajem 7

 
    Slika 2. Adaptivno upravljanje svjetlosnim saobra ajnim znakovima  

 

ASUS; 



Slika 3. Princip funkcionisanja „SCOOT“ sistema 





Slika 4. Stvarni urbani sistem za kontrolnu saobra aja „CRONOS“ 



Slika 5. Pojednostavljen dijagram „RHODES“ sistema 











Slika 6. Lista sa top 10 najpametinjih gradova 28 



sajta vazduhgradjanima.rs
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Sistem za adaptibilno upravljanje saobra ajem na gradskoj mre i

Urbana bezbjednost i urbani razvoj Inteligentni saobra aj i pametni 
gradovi: Kako velikim podacima o uvati ekološku bezbjednost

“Pametni gradovi i urbana poljoprivreda” 

Adaptivno upravljanje saobra ajem



 

 
 

 

 

Mihajlo Pupin



Analitika naftnih podataka (Petroleum Data Analytics - PDA)



 



Video kamere koje podr avaju vešta ku inteligenciju poma u u pra enju gorenja baklje (Izvor: 
Noctuai) 

Slika 2. Inspekcija cevovoda koriš enjem dronova opremljenih termovizijom (Izvor: Workswell 
Infrared)



Detekcija nivoa te nosti u rezervoarima pomo u termovizijske kamere  (Izvor: 
Plainsight, LLC) 

Video kamera sa vešta kom inteligencijom detektuje i prijavljuje curenje u cevima i 
rezervoarima u realnom vremenu (Izvor: Plainsight, LLC) 



Digital Tvins



Aplikacija Digital Twins u rafineriji nafte (Izvor: GE Ventures via ARC) 



ML – Assisted Prediction of Oil Production 
and CO2 Storage Effect in CO2-Water-Alternating-Gas Injection (CO2-WAG).

Applications of AI in Petroleum Engineering Problems

Application of ML tools for energy efficiency in industry: A review
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Drumski saobra aj i transport
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a) svaka automatska obrada podataka u vozilu
– 

d) ____________________________________ 
2 Da li 

“autonomnom vozilu”  
a) DA
b)
c) ________________________________ 

3 
“autonomnom vozilu” potpuno 

 

a)
b)
c)
d) ________________________________ 

4 Da li bi prihvatili da Vas kao putnika vozi 
potpuno automatizovano autonomno vozilo 

 

DA 
 

5 

automatizovanih autonomnih vozila bez 
 

a)
b) Za oko 20 godina
c)
d) ________________________________ 

6 – 

 

a)
b)
c)
d) ________________________________ 

7 

 

a)
b)
c) ________________________________ 
d) ________________________________ 
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a)  
b)
c)
d) ________________________________ 

_______________________________________________________________________ 

_____________________________             ________________________________ 
  -  



Prof. dr Kovijanić Tijana2              
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MOGUĆNOST I IZAZOVI PRIMJENE VJEŠTAČKE INTELIGENCIJE SA 
IKT TEHNOLOGIJAMA
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Razvoj modela za identifikaciju promena na usevima

Razvoj modela za procenu prinosa useva za najzastupljenije vrste useva 

Razvoj modela za identifikaciju aktivnosti obrade zemljišta (oranja) u 
kontekstu regenerativne poljoprivrede Carbon farming uklju uje tehnike kultivacije zemljišta 
po principima regenerativne poljoprivrede, pri emu dolazi do uklanjanja ugljen-dioksida iz 
atmosfere (koji je zaslu an za globalno otopljavanje) i njegove transformacije u jedinjenja na 
bazi ugljenika u zemljištu pove avaju i mu plodnost

Razvoj modela za prostornu interpolaciju organskog ugljenika u zemljištu. 

Razvoj metoda za izdvajanje informacija o doga ajima u poljoprivredi i prinosima koriste i 
nestrukturirane tekstualne izvore

Izrada dnevnih karata temperatura i padavina visoke prostorne rezolucije
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Milankovitch Theory and Climate, 

Tri eseja o znanosti
Djelo Milutina Milankovi a (1879.-1958.) me u najzna ajnijim znanstvenim 

postignu ima XX. stolje a

Kanon osun avanja Zemlje i njegova primena na problem ledenih doba

Milutin Milankovic and the Astronomical Theory of Climate Changes

Milankovi evi klimatski ciklusi u savremenoj svetskoj nauci



"Electronic Numerical 
Integrator And Computer" (ENIAC)













Slika 1

Sl.1.Koncept Sistema totalnog projekta,Frose 



slici 4

Sl.2 Komponente  Sistema totalnog projekt 

CACP 
Computer assisted construction planing







project scoping
data management

ML model development
ML model deployment

monitoring and 
maintenance















“Information technology (IT) and 
integration in the construction industry”

Net Gain in Construction

Project management application models and 
computer-assisted construction planning in total project systems”

. 

Informacioni sistem za planiranje i pra enje realizacije projekta u 
gra evinarstvu

“Information population of an integrated construction 
management system”



Доц. др Дејан Миљановић2  
3

 4



k





X1
X2 X3

X4
X5

X6 X7



 1.   MF   ANFIS 
Xi  / MF MF 1 MF 2 MF 3 MF 4 

X1 
x

MF X e MF

x

X e MF

x

eX MF

x

eX

X2 MF

x

eX MF

x

eX MF

x

eX MF

x

eX

X3 M

x

F eX M

x

F eX MF

x

eX M

x

F eX

X4 
MF

x

X e M

x

F eX
x

MF X e M

x

F eX

X5 M

x

F eX MF

x

eX MF

x

eX M

x

F eX

X6 
x

MF eX MF

x

eX MF

x

eX MF

x
eX

X7 M

x

F eX M

x

F eX M

x

F eX MF

x

X e

zero-order Sugeno
  – Yij) 

Y ax by c, a b

 Yij

X1  X2  X7



X1

X2

X7

Y

Z p X p X p

Z p X p X p

Z p X p X p

Z p X p X p

Z p X p X p

D I D D VL I VHx x x x x x x

k

k
k

i
i

k k

M V VY Y Y



k
k k

k k
k

k
k

O Overa
Y

llout u Yp t

X a b
X – a  b  

c d c  Y d – 

c

ij j j jX X rand X X

i SN SN j D D
Xj

min Xj
max

j rand(0,1) 

 



Yij
Xij

ij ij ij ij kjY X r X X

j D k SN
k  i rij

Xij

fitness

Pi

i
i SN

i
i

fitnessP
fitness

fitnessi  i
i SN  

 

Vi
Vi  

j j j j
iV V rand V V

SN



X3-X6  X4-X5





 2.      (CR )    
  

A(1,2) A(10,13) A(18,22) A(26,27) A(34,41) 

A(1,3) A(11,12) A(19,20) A(26,32) A(34,42) 

A(2,4) A(11,13) A(19,24) A(27,42) A(35,38) 

A(3,6) A(12,14) A(20,21) A(28,29) A(36,37) 

A(4,5) A(13,14) A(21,22) A(28,30) A(36,38) 

A(4,7) A(13,15) A(21,23) A(29,31) A(37,38) 

A(5,6) A(13,16) A(22,27) A(29,33) A(37,40) 

A(5,8) A(14,18) A(23,25) A(30,31) A(38,39) 

A(6,9) A(15,17) A(23,26) A(31,32) A(39,40) 

A(7,10) A(15,29) A(24,25) A(31,33) A(40,41) 

A(8,9) A(16,17) A(24,28) A(31,36) A(41,42) 

A(8,11) A(16,20) A(25,26) A(32,34) 

A(9,12) A(17,19) A(25,30) A(33,35) 



 “: 1 – 2 – 4 – 7 – 10 – 
13 – 15 – 17 – 19 – 24 – 25 – 26 – 32 – 34 – 42

 “: 1 – 2 – 4 – 7 – 10 – 13 – 16 – 17 – 19 – 24 – 28 – 29 – 33 
– 35 – 38 – 39 – 40 – 41 – 42 

 “: 1 – 2 – 4 – 7 – 10 – 13 – 16 – 17 – 19 – 20 – 21 – 23 – 26 – 32 – 34 – 42
 3.         CR  

„  “ - km ANFIS-Dijkstra
„  “ - km
„  “ - km   





Computers and Operations Research

Transportation Research Part C: Emerging Technologies

Multicriteria decision making: advances in 
MCDM models, algorithms, theory and applications

Expert Systems With Applications

Applied Soft Computing

Journal of Global 
Optimization

Neurocomputing











































zdravkovucicevic@gmail.com
dhinzenjering@hotmail.com





 

 

Bezbednost zgrada od po ara, pristup i 
praksa zapadnog Balkana



(Artificial Intelligenc

Artificial Intelligence

Bezbednost zgrada 
od po ara, Pristup i praksa zapadnog Balkana, In enjerstvo bezbednosti od po ara

Fire Safety Engineering Design of Structures
Uloga Internet baziranih be i nih senzorskih mre a u zaštiti od 

po ara

Ljudska prava i vešta ka inteligencija



SFPE Handbook of Fire Protection Engineering
SFPE Handbook of Fire Protection Engineering
SFPE Handbook of Fire Protection Engineering



SFPE Handbook of Fire Protection Engineering







 

 



Uloga Internet baziranih be i nih senzorskih mre a u zaštiti od 
po ara



Adaptacija be i ne senzorske mre e u cilju detekcije i 
dojave kriti nih situacija



Use of AI Techniques for Residential FireDetection in Wireless 
Sensor Networks
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od po ara, pristup i praksa zapadnog Balkana

Bezbednost zgrada od po ara, Pristup i praksa zapadnog Balkana

Fire Safety Engineering Design of Structures
Uloga Internet baziranih be i nih senzorskih 

mre a u zaštiti od po ara

Ljudska prava i vešta ka inteligencija

SFPE Handbook of Fire Protection Engineering

Handbook of Building Materials for Fire Protection

Temperature Calculation in Fire Safety Engineering

Adaptacija be i ne senzorske 
mre e u cilju detekcije i dojave kriti nih situacija

Use of AI Techniques for Residential 
FireDetection in Wireless Sensor Networks
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BiH; Institut izvrsnosti u logistici, Banja Luka. 



(John McCarthy)

(Marvin Minsky)

Nivo 0: Nema automatizacije 

Nivo 1: Pomo  voza u 

Nivo 2: Djelimi na automatizacija 



Nivo 3: Uslovna automatizacija 

Nivo 4: Visoka automatizacija 

Nivo 5: Potpuna automatizacija 

(slika 1.)  

Slika 1. Standard SAE J3016 definiše šest nivoa automatizacije vo nje za drumska vozila [5] 
 
 

slici 2. 



Slika 2. Prikaz mehatronike kao multidiciplinarne oblasti in enjerstva [6] 



 

usaglašenost

pouzdanost

provjerljivost (mjerljivost)

- Pove anje bezbjednosti saobra aja:

- Ekonomske i društvene koristi: 

- Bolji protok saobra aja:

- Pove ana mobilnost:

- Pove anje produktivnosti: 



- Prednosti za ivotnu sredinu:

- Efikasnost i udobnost: 

- Smanjenje potreba za parking prostorima:

- Zabrinutost u vezi sa pouzdanoš u i bezbjednoš u:

- Gubitak posla:

- Eti ka i pravna pitanja:

- Rizici za sajber bezbjednost sistema:

Uber

slici 3 „Toyota Concept“



Slika3 - „Toyota Concept“, japanska vizija automobila iz 2030. g. u kojem je integrisan sistem 
vješta ke inteligencije "Yui", koji e komunicirati sa vlasnikom i putnicima putem glasovnih i 

svjetlosnih poruka [8] 

(Rune Elvik, Alena H ye, Truls Va, 
Michael S rensen, 2009) .

(NHTSA, 2000) .



aktivne pasivne



(Antriebs Schlupf Regelung)  (Traction Control System)

(Electronic Stability Program ili Electronic Stability Control)

slici 4. 



Slika 4. Animacija kretanja vozila, pri naglom ko enju,sa i bez ESP sistema 



slika 5

Slika 5. Mjesto eksperimentalnog istra ivanja (obilaznica magistralnog puta oko Br kog) 



„Verikom VC 
3000“ (slika 6)

Slika 6. Merni ure aj Vericom (VC 3000) 



tabeli 1.

Tabela 1. Zaustavni put vozila kojim upravlja profesionalni voza  i voza  po etnik na suvoj asfaltnoj 
podlozi sa isklju enim ESP sistemom 

tabeli 2



Tabela 2. Zaustavni put vozila kojim upravlja voza  po etnik i profesionalni voza  na suvoj asfaltnoj 
podlozi sa uklju enim i isklju enim ESP sistemom 





he Handbook of Road Safety Measures, 
Second Edition

Fatality Reduction 
by Safety Belts for Front-Seat Occupants of Cars and Light Trucks, Page 29, 40, 

,





Slika 1 Radionica robota sa vješta kom inteligencijom u vicarskoj2 









Slika-3: X-zraka ruke s automatskim izra unavanjem koštane dobi4 





Slika 4. Automobili koji se sami voze 



Slika 5. Mobilne aplikacije za transport i putovanje 



Slika 6. Generativni dizajn 







WhaleWatch 

eTeacher



Algebra Tutor

Smart Tutor







„pametna ode a“



Estetski pametni tekstil

poboljšanje performansi

"pametni materijal"

senzori, obrada podataka, aktuatori, skladištenje i komunikacija.





Elektri no provodljivi premazi za e-tekstil na bazi vlakana; (B). (a) Pletene vunene 
tkanine oblo ene srebrnom niti za nosive elektronske aplikacije, SEM slike provodljive tkanine za 

pletenje nakon premaza i pranja destilovanom vodom pod (b) 60k i (c) 1000k uve anjima [5] 



Aktivan pametni tekstilni materijal[6]



Prikaz vrlo pametnog tekstila.



Paris Fashion Week – Kunihiko Morinaga. [7] 



Paris Fashion Week – Coperni [8] 



Sound Shirt [9]

Laserski štampan vodootporan i rastegljivi materijal [10] 



Medicinski tekstil koji slu i kao pomo ni ure aj za srce [10] 



Vatrogasac u po aru [10] 



Pametni film tekstil[10] 







 Grubo pore enje mozga sa superkompjuterom 

(https://energetskiportal.rs/energetika-danas-i-kako-da-sutra-bude-bolja/) 



Udeo kompanija koji ka u da su primenili vešta ku inteligenciju u najmanje jednom sektoru 
(https://www.educba.com/artificial-intelligence-vs-human-intelligence/) 



 Dijagram sa etiri klju na prioriteta za odr avanje temperature na 1,5 C 
https://corporate.exxonmobil.com/energy-and-innovation/digital-technologies 



 Samoupravno bušenje 
(https://www.slb.com/drilling/bottomhole-assemblies/directional-drilling/autonomous-solutions) 



 Svetska populacija po regionima i globalni bruto doma i proizvod 
https://corporate.exxonmobil.com/energy-and-innovation/digital-technologies 

Primer strukture integrisanog energetskog sistema (Li, Yang, 2020) 

Integrated energy system (IES)





Artificial Intelligence: A Modern Approach

Improving operational flexibility of integrated energy system with uncertain 
renewable generations considering thermal inertia of buildings. 

Artificial intelligence.



Majstorović Aleksandar2



In enjeri izra uju tehni ke crte e koriste i tradicionalni pribor za tehni ko crtanje[1]  

Sketch)

(Dimensions)



Konstrukcija prve skice. 

(Revolve)

Kreiranje 3D modela uz pomo  opcije „Obrnuti“ (Revolve)



(Construct)

Kreiranje nove ravni. Kreiranje nove skice. 

(Spline)

(Extrude) 

(Extrude)

(Extrude)

(Join)

(Extrude) 

(Join) (Cut) (Options)



Koriš enje opcije „Izdu iti“ (Extrude). 

Sa leve strane prikazan je ske  konture koja e se koristiti za odsecanje uz pomo  opcije 
„Izdu iti“ (Extrude). Sa desne strane prikazana je druga namena „Izdu iti“ (Extrude) opcije. 

(Filet) 

(Filet)
(Filet) 



Koriš enje opcije „Zobliti“ (Filet). 

(Circular pattern)

(Circular pattern)

Koriš enje opcije „Kru ni šablon“ (Circular pattern) 

(Revolve)

(Revolve) (Cut)
(Options) (Extrude)



Opcija „Obrnuti“ (Revolve) za usecanje ljebova. 

(Chamfer)

(Filet) (Chamfer)
(Filet)

(Chamfer)

Opcija „Oboriti ivice“ (Chamfer). 

(Extrude –Cut)



(Create hole)

Proces bušenja rupe uz pomo  opcije „Napraviti rupu“ (Create hole). 

(Central rectangle)

Kreiranje skice na osnovi klju a. 

 

(Extrude)



(Revolve)

Kreiranje otvora za prihvat šrafa. 

(Spline)

Konstrukcija 2D ske a koji e nam poslu iti kao kontura za opciju „Izdu iti“ (Revolve) 

 

Kreiranje ise ka opcijom „Izdu iti“ (Revolve). 



Konstrukcija 3D modela klju a za štimovanje bubnjeva, spremnog za izradu. 



Tehni ko dokumentiranje - od crtanja rukom do izrade 
ra unalnog modela i vizualizacije novog proizvoda

Va nost tehni kog crtanja i nacrtne geometrije u formiranju stru nog 
profila in njera graditeljstva

In enjerska grafika





















 
 

Džino Jefto

Kovijanić Tijana3







Pojam vješta ke inteligencije (VI) 

2.2. Kategorije o mogu im pogledima na vješta ku inteligenciju. 





2.3. Obilje ja inteligentnog ponašanja. 

2.4. Karakteristike inteligencije ovjeka. 

2.5. Definicija vješta ke inteligencije. 



2.6. Historijski razvoj vješta ke inteligencije. 



2.6.1.  

 



3.1. Osnovne odlike vješta ke inteligencije. 

3.2. Inteligentni sistem. 



 



3.3. Inteligentni transporni sistemi 

3.4. Oblasti istra ivanja vješta ke inteligencije su sljede e 



4.1. Primjena vješta ke inteligencije. 

4.1. Podru ja primjene vješta ke inteligencije. 





4.2. Stablo vješta ke inteligencije. 

4.3. Podjela vješta ke inteligencije 

4.4. Uloga vješta ke inteligencije u robotici. 
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